SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT
INSTALACJI TELETECHNICZNYCH.

Kod CPV 45314200-3 Montaz kanatow kablowych dla instalacji teletechnicznych.

Obiekt : budynek mieszkalny wielorodzinny ,

I klatkowy przy ul. Adwentowicza 17
w Katowicach.

Inwestor : Spoétdzielnia Mieszkaniowa ~GORNIK?”

w Katowicach z siedziba
przy ul. Mikotowskiej 125A.
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1/ Uwagi wstepne :
Wykonawca zobowigzany jest do zapoznania sig¢ ze wszystkimi dostepnymi dokumentam;
dotyczacymi robot remontowych.

2/ Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniej sze] specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot polegajacych na montazu wspolnych kanatéw dla instalacji teletechnicznych
Operatorow swiadczacych ustugi internetu, telewizji kablowej i instalacji domofonowej

w budynku mieszkalnym wielorodzinnym przy ul. Adwentowicza 17 w Katowicach.

3/ Zakres robét objetych specyfikacjg techniczng :

- Czgsciowy demontaz istniejacych korytek oraz utozenie i nowych poziomych korytek
kablowych,

- montaz kanatéw pionowych / dwa piony /,

- Przeniesienie instalacji teletechnicznych do nowych kanatow zostanie wykonane przez
Operatorow posiadajagcych swoje instalacje na budynku.

4/ Roboty towarzyszace :

- Organizacja ,utrzymanie i likwidacja frontu robét,

- usuwanie na biezaco nieczystosei » zabrudzen wynikajgcych z prowadzenia robot ,

- po zakonczeniu prac codzienne usuwanie kurzu oraz zmywanie posadzki na mokro na
kondygnacjach gdzie prowadzono prace,

- po zakonczeniu I i [1 etapu prac mycie catej klatki schodowej .

5/ Materialy :

- materiaty zakupione przez Wykonawce dla , ktorych normy PN i PB przewidujg posiadanie
zaswiadczenia o jakosci | atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki
dokument

- przy wykonywania tras prowadzenia kabli i przewodow nalezy zastosowag kanaty
wykonane z tworzywa sztucznego — twardego PCV koloru bialego , w pionach o
wymiarach 130x60, w poziomach o wymiarach 60x40, dodatkowo przewidzie¢ montaz
taczen katowych wewngtrznych i zewnetrznych .

6/ Sprzet :

- Wykonawea jest zobowigzany do uzywania Jjedynie takie sprzgtu , ktory nie powoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot, zaréwno w miejscu tych robét , jak
rowniez przy wykonywaniu ¢zynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zaladunkuy i
wyladunku materialow | sprzetu itp.

Sprzgt uzywany przez Wykonawce powinien uzyskac akceptacje przedstawiciela Inwestora.

7/ Bezpieczenstwo i higiena pracy.

- Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegat przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy, a w szczegolnosci zadba, aby personel nie wykonywat prac
W warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich warunkéw san; tarnych. Wykonawca zapewni i utrzyma wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb
zatrudnionych.

v ch
SN _‘\_ X —"\ v
Sz Hojei i



str -3-

8/ Kontrola jakosci robét

- Przedmiotem kontroli bedzie sprawdzanie wykonywania robét w zakresie ich zgodnosci ze

specyfikacjg techniczng i instrukcjami przedstawiciela Inwestora,

- Wykonaweca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w
zakresie i czgstotliwoscia okreslong w niniejsze ST, zaakceptowang przez przedstawiciela
Inwestora.

- Celem kontroli jest stwierdzenie osiagnigcia zatozonej jakogci wykonywanych robét przy
budowie kanaléw dla instalacji teletechnicznych wewnatrz budynku.

9/ Obmiar robét :
- W trakcie realizacji zadania Wykonawea robot, jedli bedzie potrzeba bedzie zobowigzany
do przekazania Inwestorowi czgsciowych i koncowych obmiaréw robét.

10/ Odbior robét :
- Odbidr robot nastapi w dwoch ctapach :

1 odbidr przejsciowy po zakonczeniu I etapu prac

2 odbiér koncowy po zakoficzeniu 11 etapu prac,

- Odbidr robdt przejsciowy nastapi po wykonaniu pierwszego etapu prac zwigzanego z
montazem kanaldw pionowych i poziomych bez ich zamykania w celu umozliwienia
Operatorom znajdujacym si¢ na budynku przeniesienia instalacji teletechnicznych do
wybudowanych kanatéw .

- Odbior robot koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ilosci , jakosci i wartosci. Przeprowadzenie odbioru bedzie mogto nastgpic
po zakonczeniu II etapu zadania / zamknigeiu kanalow , uzupetnieniu posadzek i Stropow,
schowaniu fragmentow instalacji pod tynkowo /, co jest uwarunkowane porzadkowaniem
instalacji przez Operatorow.

11/ Dokumenty odbioru koncowego :

- Podstawowym dokumentem do odbioru koncowego robdt jest protokot koncowy odbioru
robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

- Do odbioru koficowego Wykonawca Jest zobowigzany przygotowaé nastepujace
dokumenty obmiar robot, kosztorysy powykonawcze, przejsciowy i koficowy , atesty ,
certyfikaty .
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