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1. Wstep

W ramach prac nalezy przewidzie¢ projekt oraz wykonanie szlabanu w rejonie ul.
Stonecznej 65 na wysokosci kiosku. Szlaban nalezy zlokalizowad po stronie kiosku.
Nalezy zastosowaé 8 metrowe ramie. Zasilanie w kierunku szlabanu nalezy
wyprowadzic z budynku przy ul. Stonecznej 65 w ramach obwoddw
administracyjnych. Obwdd nalezy odpowiednio zabezpieczy¢. Trase kabla nalezy
przedstawi¢ w projekcie na aktualnej mapie zasadniczej. Ewentualne kolizje i zblizenia
do innych sieci infrastruktury podziemne] nalezy uvzgodnié z jej gestorami oraz
odpowiednio zabezpieczyé. Projekt powinien uwzgledniaé zabezpieczenie linii
kablowej. Nalezy przewidzie¢ odbojnice zabezpieczajgce centrale szZlabanu. Podczas
montazu nalezy zwrdci¢ uwage na linie napowietrzng przebiegajgcg przy kiosku,
szlaban nalezy zlokalizowac z taki sposdb aby unikngc uszkodzenia tej linii zarowno w
trakcie montazu jak i pdiniejszej eksploatacii. Sposéb sterowania szlabanem nalezy
realizowac za pomocq systemu potgczenia komorkowego. W jednostce szlabanu
nalezy przewidzie¢ modut rezerwowy umoiliwigjgcy zastosowanie pilotow w

przysztosci. Aktualne zadanie nie uwzglednia zakupu pilotéw na ten moment.

1.1. Inwentaryzacja fotograficzna

Fot.1. Planowane posadowienie szlabanu przy ul. Stoneczne;.
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Fot.2. Budynek, z ktérego nalezy wyprowadzi¢ zasilanie dla szlabanu.
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Fot.3. Napowietrzna linia kablowa nad kioskiem.
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Fot.4.Miejsce zabudowy szlabanu.

1.2 Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczgce dostawy,
montazu, projektu, doprowadzenia zasilania, podtgczenia i konfiguracji jednego
systemu szlabandw wjazdowych otwieranych za pomocq systemu potgczenia

komorkowego zlokalizowanego na nieruchomosci nr 23/4, 40/5 w okolicach ul.

Stonecznej 65 w Katowicach
1.3.Zakres robét objetych Specyfikacjq Technicznqg:

- Opracowanie dokumentacji projektowe;,

- przygotowanie podtoza i wykonanie fundamentdéw pod szlaban,

- montaz szlabanu,

- przygotowanie podtoza i montaz stupka z fotokomérkq,

- przygotowanie przepustow w drodze pod instalacje zasilajgcq szliabany,

- wykonanie nowej instalacji elektrycznej zasilajgcej system szlabandw na
zewngtrz i wewnatrz budynku, -

— uruchomienie i konfiguracja sytemu, %Tﬁ

1.4 Roboty towarzyszqgce:
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- ufrzymanie i likwidacja placu budowy,
- usuwanie nieczystosci wynikajgcych z robét wykonywanych przez

Wykonawce.

2. Materiaty

2.1 Ogdine wymagania
Ogdlne wymagania dotyczqgce materiatéw:
Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktérych normy PN i PB
przewidujg posiadanie zaswiadczenia o jakosci i atestu, powinny by¢ zaopatrzone
przez producenta w taki dokument. Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w taki

dokumenty na zyczenie Przedstawiciela Inwestora.

2.2 Materialy elekiryczne - wymagania ogéline.

Przy budowie instalacji elektrycznych wewnetrznych i zewnetrznych nalezy stosowac

materiaty elektryczne zgodne z normami i certyfikatami.

2.3 System szlabanéw wjazdowych.
Do montazu systemu szlabanu ograniczajgcego wjazd na nieruchomosci nalezy
zastosowac¢ sziabany typu CAME serii GT8 wersja GGT80AGS z radioodbiornikiem z
mozliwosciq identyfikaciji uzytkownika i pdzniejszych jego modyfikacii, z sygnalizacjq
ostrzegawczq LED otwierania i zamykania, z mozliwosciq otwarcia szlabanu awaryjnie
za pomocq zestawu zasilania awaryjnego z bateriq - w przypadku zaniku napiecia lub
awarii, z zamontowanym ramieniem aluminiowym 130x85 o dt. 4300 mm z naklejong
naklejg odblaskowq ostrzegawczg koloru czerwonego oraz z zamonftowanym
paskiem LED kolor czerwony, sterowanym za pomocgq pilotéw 2-kanatowych SPACE z
kodem zmiennym oraz z zamontowanym modutu sterownika SOS wspotpracujgcego
z diwiekiem YELP oraz Hi-Lo. Nalezy rowniez zamontowac stupki z zabudowang
fotokomorkq. Do zabezpieczenia stupku z fotokomdrkg nalezy réwniez zamontowad

stalowe odbojnice stupowe do zabetonowania z taimg odblaskowq.
2.4. Doprowadzenie nowych obwodoéw zasilania.

Do montazu systemu szZlabandw ograniczajgcych wjazd nalezy doprowadzi¢ nowy
obwdd zasilania. Nowy obwéd nalezy prowadzi¢ czesciowo wykonujgc przepusty w
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drodze dojazdowej w rurach ostonowych 110/6,3 i w rurach typu AROT 50 mm na
zewngtrz budynku oraz wewnqgtrz budynku na Scianach piwnicy stosujgc  rurki
instalacyjne typu RL18. Wykonane przepusty kablowe w elewacji budynku
zabezpieczyC przed przenikaniem wody. Przy doprowadzeniu nowego obwodu
zasilania nalezy zastosowaé przewdd typu YKY 3x1,5 mm? oraz zabezpieczenie

nadmiarowo-prgdowe o wartosci 10A, ktére nalezy zamontowad i podtgczyé do

istniejqgcej tablicy bezpiecznikowe;.

3. Sprzet

3.1 Ogélne wymagania
Wykonawca jest zobowiqzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdt, zaréwno w
miejscu tych robét, jak i tez przy wykonywaniu czynnosci pomocnhniczych oraz w czasie
transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez

Wykonawce powinien uzyskaé akceptacje Przedstawiciela Inwestora.

4. Transport

4.1 Ogdine wymagania
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére
nie wptywaijq niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét. Liczba srodkdw fransportu

powinna gwarantowaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w

Specyfikacji Technicznej i wskazaniach Przedstawiciela Inwestora.
5. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegat przepiséw dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy a w szczegdlnoici zadba aby personel nie wykonywat
prac w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych
odpowiednich warunkéw sanitarnych. Wykonawca zapewni i utrzyma wszelkie

urzqdzenia zabezpieczajgce oraz sprzet i odpowiedniq odziez dia ochrony zycia i

zdrowia 0s6b zatrudnionych.

é. Kontrola jakosci robét.
/
6.10gdlne zasady kontroli jakosci robét. w
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Przedmiotem kontroli bedzie sprawdzanie wykonywania robdt w zakresie ich
zgodnosici z specyfikacjq techniczng i instrukcjami Przedstawiciela Inwestora.
Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych roboét
w zakresie | z czestotliwoscig okreslong w niniejszej ST i zaakceptowang przez
Przedstawiciela Inwestora. Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej
jakosci wykonywanych robdt przy montazu szlabandw. Wykonawca ma obowigzek
wykonania petnego zakresu badan na budowie w celu wskazania Przedstawicielowi
Inwestora zgodnoici dostarczonych materiatéw i realizowanych robdét  z
dokumentacjq projektowaq. Materiaty posiadajqgce atest producenta stwierdzajgcy
ich petng zgodnos¢ z warunkami podanymi w specyfikacjach, mogqg byé przez
Przedstawiciela Inwestora dopuszczonego do uzycia bez badan. Przed
przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomié Przedstawiciela
Inwestora o rodzaju i terminie badania. Po wykonaniu badania, Wykonawca
przedstawia na pismie wyniki badan do akceptacji Przedstawiciela Inwestora.
Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora Nadzoru o zakonczeniu kazdej roboty

zanikajgcej, ktérg moze kontynuowacé dopiero po stwierdzeniu przez Inspektora
nadzoru .

7. Odbiodr robot

Odbiér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w
odniesieniu do ilosci, jakosci i wartosci.

Odbiér korncowy robét nastgpi w terminie ustalonym w warunkach umowy.

Odbioru kohcowego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawigjgcego w
obecnosci Wykonawcy. Komisja odbierajgc roboty dokona ich oceny jako$ciowej
oraz zgodnosci wykonania robdt ze specyfikacjq techniczng wykonania i odbioru
robét. Z czynnosci odbioru koncowego Zamawiajgcy w obecnosci Wykonawcy spisze
dwustronny protokét odbioru robdt. Wszystkie zarzqdzone przez komisje roboty

poprawkowe lub uzupetniajgce bedq zastawione wedtug wzoru ustalonego przez

Zamawigjgcego.
8. Dokumenty odbioru kohcowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru korhcowego robét jest protokot
koncowego odbioru robdét sporzqgdzony w-g wzoru ustalonego przez Zamawigjgcego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce

dokumenty:
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ksiega obmiardéw robét,

kosztorys powykonawczy,

dokumentacija projektowa,

deklaracje zgodnoici CE, atesty lub certyfikaty zgodnosci wyrobéw oraz
zabudowanych materiatéw,

DTR i instrukcja obstugi.

. Przepisy i normy zwiqzane

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. O wyrobach budowlanych (Dz.U. 2004 Nr 92
poz. 881 z pdz. zm.)

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlano-Montazowych -
cz. V Instalacje elektryczne — wyd. COBR Elektromontaz.

ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 12 kwietnia 2002r. W sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich
usytuowanie;

ROZPORZADZENIE MINISTRA PRACY i POLITYKI SOCJALNEJ z dnia 26 wrzeénia
1997 r. w sprawie ogdinych przepisdéw bezpieczenstwa i higieny pracy (tekst
jednolity);

ROZPORZADZENIE MINISTRA SPRAW WEWNETRZNYCH i ADMINISTRACJI z dnia 24
lipca 2009 r. w sprawie przeciwpozarowego zaopatrzenia w wode oraz drog
pozarowych;

ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 23 czerwca 2003 r. w
sprawie informacji dotyczqcej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu

bezpieczenstwa i ochrony zdrowia;

POLSKIE NORMY

PN-IEC 60364-3 - Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Ustalenie
ogoinych charakterystyk

PN-IEC 60364-4 - Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Ochrona

dla zapewnienia bezpieczehstwa (wszystkie arkusze)

PN-IEC 60364-5 - Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i

montaz wyposazenia elekirycznego (wszystkie arkusze)
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